FOGLIO ESERCIZI 3

Esercizio 1. Si considerino i sequenti vettori di R*.

1 1 —2 3
V1 = 0 Vo = -1 V3 = —2 Vg = 0
0 1 2 2
1 0 —4 2
o Stabilire se vz € Span(vy).
o Stabilire se vs € Span(vy, v2).
o Stabilire se vy, vy, v3 sono linearmente indipendenti.
o Stabilire se vy € Span(vy).
o Stabilire se vy € Span(vy,va).
e Stabilire se v1,vs,v4 sono linearmente indipendenti.
e Stabilire se v1,vs,v3,v4 Sono linearmente indipendenti.
Esercizio 2. Si considerino i sequenti vettori di R3.
1 2 1 -1
v = 1 Vg = -1 V3 = 0 Vg = 2
0 0 1 0

e Determinare se {vi,v2,v3} sono un sistema di generatori di R3. Sono linearmente indipendenti?
Costituiscono una base di R3?

Determinare se {vi,ve,v3,v4} sono un sistema di generatori di R®. Sono linearmente indipendenti?
Costituiscono una base di R3?

Stabilire se v1 € Span(va,vs).

Stabilire se vy € Span(vy, vz, vy4).

Esercizio 3. Trovare un sistema di generatori per i sequenti sottospazi:

1

Z1
=0
Wy = X9 €R31$1+35L‘2—2[L'3:O Wy = 2 €R4Z Tt @2+ T3+ T
T3 3 To —x3+2x4 =0
T4

(Suggerimento: usare la procedura vista per passare dalle equazioni cartesiane alle equazioni parametriche.)

Esercizio 4. Trovare equazioni per i sequenti sottospazi:

1 -1 ; _01
Wi, = Span 21,1 1 Wy = Span ol | 1
1 1 0 1

(Suggerimento: usare la procedura vista per passare dalle equazioni parametriche alle equazioni cartesiane.)



